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Exterior
dimensions

型 號 MODEL

容量

[kgm] (Nm)定格扭力

DC24V
(75ºC)

慣性矩J

(kgm2)

時定數

電力

電流 (A)

(W)

(S)

Capacity

Rated torque

Moment of inertia

Current

Power

Time to establish torque

入力軸 Input

出力軸 Output

鍵槽

Keyway

最高回轉速(r/min) Max speed

Tapped hole

A
B
C
D1
D2
D3
d
W
T

外
型
尺
寸

Exterior
dimensions

型 號 MODEL

容量

[kgm] (Nm)定格扭力

DC24V
(75ºC)

慣性矩J (kgm2)

時定數

電力

電流 (A)

(W)

(S)

Capacity

Rated torque

Moment of inertia

Current

Power

Time to establish torque

鍵槽
Keyway

最高回轉速(r/min) Max speed

ZKX0S3AA ZKX0S6AA ZKX1S2AA 

3-M4*P0.7*6L

ød H7

T

øD3
W

øD
2

B C B

A

øD
1

出口線  300mm

0.3 (3)

0.4

9.6

0.035

3.5 x 10-5

400
43
6.5
25
88
47
80
15
5

17.3

0.6 (6)

0.4

9.6

0.05

9 x 10-5

49
6.5
30
105
55
97
20
6

22.8

1.2 (12)

0.5

12

0.07

1.6 x 10-4

50
7
30
118
62
110
25
8

28.3

 Series
磁粉式電磁煞車器(中空軸型式) Magnetic Particle Brake (Hallow-shaft type)

 Series
磁粉式電磁離合器 Magnetic Particle Clutch
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特性

安裝範例

Special Features

Examples of installation

1.請將托座的嵌合部位嵌入安裝板、加以固定。

2. 離合器軸和負載軸的連結一定要使用彈性連軸器，而且軸與軸之
間的同心度、垂直度等必須保持在所使用的彈性連軸器之容許值

範圍內。

3. 進行皮帶盤等的安裝時，請保持在容許軸負重。

1.Insert tray assembly into the installation board board to hold 
it in place.

2.The spring coupling must be used to main contact between 
the clutch shaft and the load shaft. In addition, the alignment 
and angles between shafts mush be maintained with the 
allowable range for spring coupling.

3.Stay within permitted load ranges when installing a belt pan.

【標準扭力特性】（代表範例）
Special features of standard torque  (reference only)

所容許的連續滑動工作率特性(自然冷卻時)

Allowable sustained operating efficiencies (natural cooling) Allowable sustained torque levels  (natural cooling)
所容許的連續滑動扭力特性(自然冷卻時)

ZKF

installation board
安裝板

彈性連軸器
Spring couplingSpring coupling

彈性連軸器

8

激磁電流 Energize current(A)

扭
力
 T

or
qu

e(
N

m
)

2

0 0.2 

4

6

0.60.4 0.8 1

10

ZKF0S6AA

Al
lo

w
ab

le
 s

lip
pi

ng
 e

ffi
ci

en
ci

es
容
許
滑
動
工
作
率

(W
)

入力回轉速度 Input speed(r/min)
1500

10

0 500 1000

40

30

20

60

50

1800

70 ZKF0S6AA(70W)

入力回轉速度 Input speed(r/min)

1500500

0.2

0.1
1000

扭
力
 T

or
qu

e(
N

m
)

0.5

0.3

2

3

1
ZKF0S6AA

1800

5

6


	ZKF
	ZKF2 2

